智能翻板设备技术参数及需求
1、 设备平台对接需求
（1） 设备支持API或SDK方式对接曲江新区智慧静态交通管理云平台（下称“停车管理平台”）：确保智能翻板能够与停车管理平台实现数据交互。所有接口需支持 HTTPS 协议，采用 SSL/TLS 或其他行业认可的安全加密协议进行通信，保障敏感信息传输过程中的安全性。
（2） 设备支持支付跳转功能：设备支持通过扫描二维码的方式引导车主跳转至“曲江停车”小程序完成支付操作，支付完成后，停车管理平台下发降板指令，实现降板放行。
（3） 设备具有稳定的网络通信能力：设备必须具备稳定的网络通信功能（因运营商系统维护导致的中断除外），支持 4G 或 5G 网络连接。在无网络覆盖的情况下，应能够存储关键数据（如车辆入场、离场记录等）并在恢复网络后自动补传。数据传输过程中需确保实时性和可靠性。
2、 数据交互基本功能
（1） 设备数据接口规范：智能翻板与停车管理平台之间的数据交互应包含但不限于以下内容：
1. 设备下发指令：降板、升板；
2. 设备上报状态信息：心跳包（设备在线状态）、车辆入位/离位检测等停车时间及设备电压、信号强度等；
3. 设备告警事件上报：如设备故障、网络异常、非法操作尝试等。
（2） 设备数据传输机制：设备数据传输需采用实时通信协议，确保每条指令和信息的及时响应。对于未成功推送的数据（例如因网络中断导致），合作方需提供重传机制，并保证停车管理平台订单的完整性。合作方应确保所有交互数据均需包含时间戳、设备唯一标识符等必要字段，以确保数据的真实性和可追溯性。合作方应保存不少于3个月的相关推送日志。
3、 设备功能基本要求
（1） 基础功能：
1. 板体明显位置及停车标线上需设置缴费二维码，一位一码；
2. 升板、降板与停车管理平台设定收费规则实现联动，能检测车辆占位，超过免费时长自动升板，缴费后自动降板；
3. 设备需实现欠费追缴功能；
4. 设备需实现远程操控，可通过停车管理平台、设备巡查端远程对设备进行紧急升、降挡板，并在设备明显位置设置紧急电话；
5. 设备需实现远程监控，可远程监控设备的工作状态、电池电压、信号状况、无线网络情况等基础数据：
6. 设备需具有自适应底盘能力，当设备挡板升起时，根据车辆底盘高度，自动判断升起位置，接触底盘后自动回降，使挡板距离车辆底盘留有安全间隙，确保不损坏车辆底盘，且能有效防止车辆恶意越过挡板逃费驶离：
（2） 警示功能
1. 设备需具有语音警示功能，语音警示的播报内容、开启时间、音量大小可以配置调整；
2. 设备需在明显位置装有警示装置，包括但不限于反光条、警示灯等设施。
4、 设备参数基本要求
（1） 设备安装方式：地埋式；
（2） 设备尺寸范围：长1000mm～1500mm、宽300mm～500mm、高100mm～200mm；
（3） 设备通讯方式：4G/5G、蓝牙；
（4） 设备供电方式：太阳能板供电，市电备用；
（5） 设备电池类型及电池容量：磷酸铁锂电池，电池容量不低于15AH/12V；铅酸电池，电池容量不低于9AH/12V；
（6） 设备高精度计时：设备需实现零误差高精度计时；
（7） 设备检测测量方式：包括但不限于红外感应、超声波、地感线圈等单模或多模检测方式；
（8） 设备挡板升降速度：≤10s；
（9） 设备挡板升起高度：无阻碍情况下挡板升起高度不低于200mm；
（10） 设备挡板材质：挡板边缘与车辆接触面的材料必须为橡胶类或塑料类的软性材质，保证挡板升起后不对车辆造成损伤；
（11） 设备车辆检测准确率：≥99%；
（12） 设备工作温度：设备能在-30℃-85℃的气温条件下正常工作，在雨、雪、高低温等各类天气下正常工作；
（13） 设备防水等级：符合IP68防护标准；
（14） 设备承载压力：挡板下降状态承载重量不低于8吨。挡板升起状态承载重量不低于3吨；
（15） 设备工作年限：设备平均寿命≥8年。
5、 技术支持及技术维护
（1） 技术对接支持：合作方需安排专业技术人员负责与招商方的技术团队进行对接，并在20个工作日内完成接口调试和系统联调工作。在对接过程中，如发现设备或平台的兼容性问题，合作方应迅速响应并提供解决方案。
（2） 接口维护服务：合作方需对提供的 API/SDK 接口进行持续优化和维护，确保其与停车管理平台的版本更新保持同步。对于因接口问题导致的数据传输异常或系统故障，合作方应承担相应的修复责任。
（3） 培训和文档支持：合作方向招商方提供详细的开发文档和技术手册，包括但不限于 API 接口说明、SDK 安装配置指南、设备参数设置等。根据需要，合作方可为招商方的技术人员提供现场或远程的培训服务，确保其能够熟练使用和管理相关接口。
（4） 数据安全：所有传输的数据均需加密处理，并严格遵守国家及行业的网络安全规范。未经招商方书面许可，合作方不得将任何数据用于合同约定之外的用途。
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